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Neuer Woogsplatz

|[deenwettbewerb zur Neugestaltung und Intervention des Woogsplatzes

Stegreif SoSe22 - 2CP

Das Kapellplatzviertel gehort zu den Vierteln, in denen die Stadt Darmstadt
die Parkraumbewirtschaftung eingefihrt hat. Im April 2021 (nach der
Einfihrung und wahrend der COVID-19-Pandemie) stellte eine Studie von
Studierenden des FB 15 fest, dass etwa 30 % der gesamten Parkplatze nun
die meiste Zeit ungenutzt bleiben. Vor diesem Hintergrund und unter
Berticksichtigung der von der Stadt Darmstadt vorgeschlagenen Plane und
Strategien (Masterplan 2030+ und ISEK), nehmen wir die Neugestaltung
des Woogsplatzes als Studienfall fiir diesen Stegreif, der derzeit immer
noch als Parkplatz genutzt wird, auf.

In diesem Stegreif werden die Teilnehmer: innen einen Entwurf fir die kiinf-
tige Nutzung und Programmierung dieses offentlichen Raums und einen
Prototyp fur eine Intervention entwickeln, die auf folgenden Fragen basie-
ren: Was sind die Bedurfnisse der Blrgern:innen, insbesondere in der
Nachbarschaft, und was kann man fur diesen offentlichen Raum vorschla-
gen? Wie konnen wir ein Gleichgewicht zwischen nachhaltigen stadtischen
Verkehrstragern und Aufenthaltsqualitaten, sicheren und integrativen
offentlichen Raumen erreichen?

In der ersten Aufgabe geht es um die Gestaltung des neuen Woogsplatzes,
sein Konzept und das Programm.

Die zweite Aufgabe des Stegreifs besteht darin, einen interessanten, span-
nenden und realisierbaren Prototyp flir eine urbane Intervention auf dem
,neuen Woogsplatz" zu entwerfen und zu bauen.

Die Aufgaben kénnen in Gruppen von bis zu 3 Personen bearbeitet werden.

Ausgabe: Donnerstag, 7 April 2022 um 10:00 via Zoom

Abgabe und Prasentation: Montag, 25 April 2022 um 10:00 via Zoom
Sprechstunde fiir Riicksprachen (falls notig): Donnerstag, 21 April 2022
von 10:00-12:00 via Zoom

Mehr Informationen auf Moodle: Stegreif Neuer Woogsplatz
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